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Detectorul optic de fum radio fara fir DUR-4047 descris in acest manual este in conformitate cu
cerintele urmatoarelor Directive ale Uniunii Europene:

DPC 89/106/EWG despre materiale de constructie;
EMC 2004/108/WE despre compatibilitatea electromagnetica.

Detectorul optic de fum DUR-4047 a fost aprobat cu EC-Certificatul de Conformitate No.
1438/CPD/0216 eliberat de Centrul Stiintific si de Dezvoltare pentru Protectia la Foc (CNBOP)
Jézeféw, Polonia, autoritatea de notificare EU No. 1438, confirma corespondenta cu cerintele
standardelor PN-EN 54-7:2004 si PN-EN 54-25:2008.

Certificatele pot fi descarcate de pe site-ul web: www.polon-alfa.pl

1438

Polon-Alfa Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig Sp. k.
155, Glinki Street, PL 85-861 Bydgoszcz,
POLONIA 05
1438/CPD/0216

EN 54-7
EN 54-25

Detector de Fum Radio fara fir Universal, DUR-4047 (utilizand efectul
imprastierii luminii, operand-radio)
Aplicatii — siguranta la incendiu

Date Tehnice — manual IK-E315-001

Cititi cu atentie manualul, inainte de instalarea si punerea in functiune a detectorului.

Orice neconformitate cu instructiunile continute in manual pot fi daunatoare sau pot cauza
nerespectari ale legilor in viguare.

POLON-ALFA nu poarta nici o responsabilitate pentru orice deteriorare rezultata din folosirea
neconforma cu manualul.

Un produs defect, impropriu pentru utilizare, trebuie plasat intr-un
punct de colectare al deseurilor de echipamentelor electrice si
electronice.

NOTA: Producatorul isi rezerva dreptul sa schimbe specificatiile produselor fara notificare in prealabil.


http://www.polon-alfa.pl/

IK-E315-001E 3

1scop

Detectorul optic de fum radio universal DUR-4047 este proiectat pentru detectia fumului vizibil care
este rezultat din majoritatea proceselor de combustie. Acesta permite detectia de inceniu la inceput
din stadiul de ardere fara flacara cand materialul incepe sa fumege si prin urmare in general, cu o
lunga perioada de timp inainte de aparitia flacarii deschise si a cresterii notabile de temperatura.
Detectorul este caracterizat de o rezistenta inalta impotriva vantului, schimbarii de presiune si este
foarte sensibil la fum vizibil.

Detectorii optici de fum radio DUR-4047 interopereaza cu centralele de detectie incendiu si sisteme
de control alarme POLON 4000 prin adaptorul radio ACR-4001. Detectorii sunt prevazuti cu

alimentare de la baterii.

Aplicatia detectorului este recomandata cand detectorii nu pot fi conectati in liniile de detectie, ex: in

cladirile istorice, biserici, etc.

2 SPECIFICATII TEHNICE

Baterie alimentare

Tensiune operare
Consum maxim de curent in stare inactiva

Periada de operare in modul monitorizare

Consum maxim de curent in modul fault sau alarma

Gama de operare in radio frecventa
Putere nominala

Metoda de stabilizare Frecventa

Metoda de comunicare radio

Metoda modulare

Sfat Antena

Gama — dependenta de amortizarea mediului

Inaltime maxima de instalare

Aria maxima supervizata

Numarul nivelurilor de sensibilitate
Testati adecvarea detectarii incendiilor
Temperatura

Umiditate relativa admisibila
Dimensiuni (fard baza)

Masa (farad baza)

2 CR123 baterii litium
3V

<80 pA
3aniV

<1ImA

863 + 870 MHz
<25 mW

sintetizare frecventa si rezonator
quartz

cu mai multe canale cu confirmare

FSK

integrata

panala 100 m

12m?

60+80m2?

3

TF1, TF2, TF3, TF4, TF5, TF8
dela-25°Cla+55°C
panala 95 %la 40 °C

@ 115 mm x 54 mm

0,2 kg
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Culoare standard alb

Metoda de codificare a adreselor programabil la panoul de control

Yfn cazul in care detectorul functioneazd pentru o perioadd lungd de timp intr-un mod de defectiune sau intr-
un mod de alarmd sau este instalat intr-un mediu nefavorabil din cauza interferentelor radio si a propagdarii

undelor radio, perioada de functionare poate fi scurtatd la 130 de zile;

2 Consultati instructiunile de proiectare.

3 CONDITII DE SIGURANTA

3.1 Reparatii si intretinere

Orice lucrari de intretinere sau inspectii periodice vor fi efectuate de personal calificat angajat de
companii autorizate si instruite de POLON-ALFA.

Orice reparatii trebuie efectuate de producator. POLON-ALFA nu poarta nicio responsabilitate pentru
functionarea oricarui aparat reparat de personal neautorizat.

3.2 Lucrari la indltime

Orice lucrari de instalare a detectorului efectuate la inadltime trebuie executate cu o atentie deosebita,
folosind unelte si utilaje Tn stare buna de functionare.

O atentie deosebita trebuie acordata stabilitatii scarilor, ascensoarelor, ascensoarelor etc.

Orice unelte electrice trebuie utilizate respectand cu strictete regulile de siguranta mentionate in
manualele de instructiuni ale producatorilor.

3.3 Protectie pentru ochi anti-praf

Este obligatoriu sa folositi ochelari si masti de protectie anti-praf in timpul lucrarilor de instalare a
detectorului care produc cantitati mari de praf, cum ar fi gaurirea gaurilor in tavane.

4 DESCRIEREA DESIGNULUI

Constructia mecanica a detectorului DUR-4047 este prezentatd in Fig. 1. Partea sa de baza este un
modul optic de detectare format dintr-o dioda de transmisie si o dioda de receptie. Ambele sunt
montate intr-un suport in asa fel incat lumina emisa de dioda de transmisie sa nu ajunga direct la
cealaltd dioda. Modulul de detectare (suport cu diode) este fixat direct pe o placd imprimata care
contine toate elementele electronice cu procesorul de monitorizare a functionarii detectorului.
Patrunderea modulului optic de catre lumina externa este eliminata cu ajutorul unui labirint. O plasa
de protectie metalica previne patrunderea insectelor mici sau a bucatilor de murdarie in modulul de
detectare. Intreaga structura este plasat intr-o carcasa din plastic alb formatd dintr-un cos, un capac
detector si un ecran.

Detectorul DUR-4047 este montat pe tavan folosind baza G-40 (fara cleme) care este livrata impreuna
cu detectorul.
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Fig. 1 Elemente principale ale detectorului DUR-4047

5 PRINCIPII DE FUNCTIONARE

Baza de functionare a detectorului optic de fum DUR-4047 este efectul Tyndall —imprastierea razelor
de lumind pe particulele de fum. Elementul sdu de baza este un modul optic de detectare format
dintr-o dioda de electroluminiscenta care transmite radiatia luminoasa si o fotodioda care actioneaza
ca un receptor. Modulul optic si camera de masurare din jur sunt protejate de un labirint care este
modelat pentru a arunca atat lumina externa, cat si radiatia rezultata din reflexele interne ale luminii
diodei transmisoare. Cand particulele de fum intra in camera de masurare, acestea reflecta lumina
emisd de dioda transmisoare. Lumina reflectata ajunge la dioda optica producand fotocurent, care
este mai intdi Tntarit si prelucrat in forma digitala si apoi analizat de microprocesorul instalat in
interiorul detectorului. Un mod de alarma este indicat cu o lumina rosie emisa de o dioda instalata in
carcasa detectorului. Indicatorul permite localizarea rapida a detectorului activat si este util in
inspectiile periodice ale detectorului.

Comunicarea dintre panoul de control al sistemului POLON 4000 si detectoarele DUR-4047 se obtine
prin adaptorul radio ACR-4001. Detectorul de fum comunica cu adaptorul folosind protocolul radio cu
confirmare si posibilitatea de schimbare a canalului radio. Tn timpul functionarii, interferentele radio
sunt monitorizate si, in cazul aparitiei unei interferente, canalul radio este schimbat, ceea ce permite
detectorului sa functioneze in continuare neintrerupt. In afard de transmiterea unei evaludri a
factorilor de incendiu si a tendintei de schimbare a acestora, detectorul transmite panoului de
control, la cererea acestuia, o valoare analogica curenta. Functionarea detectorului care controleaza
microprocesorul monitorizeaza corectitudinea functionarii circuitelor sale de baza si, Tn cazul in care
se constata o nereguld, raporteaza informatii relevante panoului de control.

DUR-4047 este un detector analogic cu un mecanism digital de autoreglare automata a sensibilitatii,
adica mentine un nivel constant de sensibilitate in timpul acumularii progresive de murdarie Tn
camera de masurare. Dupa depasirea unui prag prestabilit de alarma tehnica, detectorul transmite
un semnal catre panoul de control care indicd contaminarea partiald a camerei de masurare.
Semnalul este generat pentru a informa personalul de service ca parametrii detectorului nu trebuie
sa ramana la nivelul declarat in cazul in care tendinta de acumulare de murdarie este mentinuta si nu
se iau masuri adecvate. Trebuie subliniat faptul ca detectorul trebuie sa fie pe deplin eficient in
aproximativ 1/3 din perioada de timp care a trecut de la ultimele lucréari de intretinere.

Modul de alarma al detectorului este semnalizat cu o lumina rosie intermitenta a diodei
iluminatoare. Un mod de eroare, o alarma tehnica si defectiunea bateriei sunt semnalizate cu clipiri
galbene ale diodei. Detectorul
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indica defectiunea bateriei in cazul in care una dintre bateriile instalate este scoasa sau cand o
baterie se apropie de sfarsitul perioadei sale de functionare (cu o luna inainte de descarcarea reala si
imposibilitatea de a-si continua activitatea).

Nivelul de sensibilitate al detectorului este reglabil. Sensibilitatea sa este stabilita de la nivelul
panoului de control alegand unul dintre nivelurile de sensibilitate disponibile: 1 mod de functionare —
sensibilitate normala, al 2-lea mod de functionare — sensibilitate crescuta, al 3-lea mod de
functionare — sensibilitate scazutd. Modurile de functionare a detectorului (pe langa variantele de
alarma ale panoului de control) implicd faptul ca utilizatorul este capabil sa-si adapteze, in cel mai
bun mod, caracteristicile de functionare la functionarea ih mediul determinat.

6 CONDITII DE FUNCTIONARE SI INTRETINERE

Bateriile DUR-4047 trebuie reparate numai dupa instalarea si configurarea sistemului de detectare si
alarma a incendiilor. Conectarea mai devreme a bateriei in detectoarele care nu pot comunica cu un
adaptor poate duce la descarcarea rapida a acestora.

Detectorul radio DUR-4047 este alimentat cu doua baterii de 3 V de tip CR123A. Se recomanda
utilizarea bateriilor fabricate de Kodak (K123LA), Sanyo (CR123A), Energizer (EL123) si Duracell
(DL123A). Bateriile livrate de producator, compania Polon-Alfa, pot fi achizitionate separat, pentru a
le inlocui pe cele descarcate deja instalate in detectoare.

Tn cazul inlocuirii bateriei, este necesar sd schimbati un set — 2 baterii. Bateriile descircate nu trebuie
aruncate ca deseuri industriale; este obligatorie respectarea reglementarilor de protectie a mediului
n vigoare (directivele Uniunii Europene nr. 91/157/EWG si 93/86/EWG).

Tn timpul functiondrii detectoarelor, este obligatoriu s se evite crearea de roud sau rau pe suprafata
detectorului, precum si sa se protejeze impotriva contaminarii excesive cu praf.

Pentru perioada lucrarilor de reparatii, detectorul trebuie scos sau protejat cu un capac
adecvat in acest scop. Un astfel de capac poate fi obtinut de la un instalator sau achizitionat
de la producator. in cazul in care detectorul este scos, baza acestuia trebuie protejata
impotriva vopsirii folosind o banda de vopsire. Detectoarele care sunt deteriorate in timpul
lucrarilor de vopsire si renovare din cauza unei greseli a persoanelor care executa astfel de
lucrari (de exemplu, carcasa detectorului vopsita, plasa blocata cu vopseaua etc.) nu sunt
supuse reparatiilor in garantie.

Pe durata de functionare, detectorul DUR-4047 trebuie supus unei inspectii periodice conform
standardului PKN-CEN/TS 54-14:2006, care este executat pentru a confirma functionarea corectd a
detectorului si interoperabilitatea corespunzatoare a acestuia cu panoul de control. Inspectia trebuie
efectuata cel putin o data la 6 luni.

Functionarea detectorului este verificata cu un simulator de fum sau un generator de fum.

Functionarea de lunga durata a detectorului optic de fum DUR-4047 poate duce la acumularea de
praf in interiorul camerei sale optice interne. Dupa depasirea intervalului de autoreglare din cauza
progresului contaminarii camerei, detectorul declanseaza un mod de alarma tehnica trimitand
informatii de contaminare excesiva catre panoul de control. Este necesara curdtarea modulului optic
detector: labirintul si lentilele ambelor diode — cea transmisoare si fotodioda. Evaluarea contaminarii
camerei, inainte de o semnalizare tehnica de alarma, poate fi efectuata de la panoul de control prin
citirea valorii de contaminare din functia de service a panoului de control. Neefectuarea lucrarilor de
intretinere poate duce la evocarea unei alarme false in viitor.

Asamblarea si demontarea detectorului este prezentata in Fig. 2. Pentru demontarea detectorului
este necesar:

a) apasand limba lunga a plasei, intoarceti capacul drept in cos pana cand este scos;
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b) scoateti doua suruburi care fixeaza labirintul si scoateti labirintul;
c) efectuati curatarea necesara.

Basket

Tongue

Q Screw
O Labyrinth
Cover
with complete board

Fig. 2 Elemente detectore dupa demontare

O perie delicata, precum si un aspirator sunt recomandate pentru curatare; poate fi utilizat aer
comprimat. Este permisa spalarea labirintului cu apa calda cu adaos de lichid de vase. Nu trebuie sa
ramana damp pete pe suprafetele interne ale labirintului dupa spalare si uscare.
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Dupa curatare, detectorul trebuie asamblat, functionarea acestuia trebuie testatd folosind un
imitator de fum sau un generator de fum si instalatd din nou in linia de detectare. in aceast3 ordine
pentru asamblarea detectorului, este necesar:

a) Fixati labirintul cu doua suruburi

b) asezati cosul in pozitie inversa ca cea indicata pe figura;

c) introduceti plasa in cos acordand atentie pozitionarii acesteia — alinierea cu limbile;

d) introduceti capacul in cos astfel incat dioda de iluminare sa fie asezata putin spre dreapta in
raport cu sticla;

e) Intoarceti capacul spre stanga.

Noté: Tn cazul in care curdtarea nu produce rezultatul necesar, este necesar si trimiteti detectorul
producatorului pentru reparatii.

7 INSTALAREA DETECTORULUI

Detectoarele DUR-4047 sunt instalate (inaltime, dispozitie) conform liniilor directoare stabilite de
Centrul Stiintific si de Cercetare pentru Protectia impotriva Incendiilor. Acestea sunt montate n spatii
in care echipamentele de lucru sau materialele depozitate pot emite fum vizibil atunci cand apare un
incendiu.

Nota: Detectoarele nu trebuie instalate intr-o atmosfera coroziva care contine gaze si vapori caustici,
precum si praf. Condensul de abur pe detectoare este inadmisibil.

8 PUNEREA TN FUNCTIUNE A APARATULUI RADIO (ADAPTOR ACR-4001 + DETECTOARE DUR-
4047)

Detectoarele DUR-4047 si dispunerea adaptorului ACR-4001 sunt esentiale; Orice obstacol sub forma
de pereti, tavane, usi sau ferestre are ca rezultat atenuarea semnalului radio si, in cel mai rau caz,
poate reduce raza de actiune de la 100 m pana la doar cativa metri in caz de dispunere nefavorabila a
detectorului in cladire.

Trebuie sa se asigure ca nu mai mult de doua adaptoare care functioneaza in acelasi interval sunt
instalate in raza de actiune radio, adica adaptoarele consecutive plasate unul langa altul ar trebui
sa fie programate sa functioneze in modul "1", "3", "5" sau "9". Modurile de la "3" la "10" sunt
disponibile numai pentru adaptoarele acceptate cu software nu mai vechi de v. 1.3 si pentru
detectoarele cu versiune de software nu mai mica de v. 1.4. Pentru detectoarele acceptate cu
versiunile software v. 1.0, v. 1.1 si v. 1.2 este posibil sa alegeti numai modul "1" sau "2" al
adaptorului. Modul "1" nu este recomandat din cauza numarului cel mai mare de interferente de la
benzile de frecventa invecinate provenite de la alti utilizatori ai spectrului de frecvente radio.

Tabelul modurilor de functionare corespunzatoare
Functionare Testare
normala
1 2
3 4
5 6
7 8
9 10
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Tabelul de mai sus prezinta modurile de functionare corespunzatoare: in timpul muncii normale si in
timpul testarii. Pentru o anumitad pereche de moduri de functionare (de exemplu, 3 — 4), detectorul si
adaptorul functioneazd la aceeasi frecventd setatd. in cazul in care modul de functionare al
adaptorului este schimbat cu altul (dintr-o pereche necorespunzatoare), atunci poate aparea o
eroare de "lipsa de comunicare cu detectorul” timp de cateva minute (daca detectorul a fost furnizat
anterior cu baterii). Prin urmare, alegerea modului de functionare ar trebui sa fie facuta in etapa de
proiectare, in conformitate cu regula conform careia adaptoarele invecinate (in raza de actiune radio)
sunt configurate cu moduri de functionare diferite: consecutiv "1", "3", "5", "7" si "9".

Cand detectorul DUR-4047 si adaptorul ACR-4001 sunt montate in cladiri istorice, din cauza
conditiilor de lucru ale dispozitivelor (valoarea de amortizare a semnalului) care pot fi greu de
estimat, este necesar sa se simuleze in prealabil dispunerea dispozitivelor.

2.

Alegerea locului de montare a dispozitivelor se bazeaza pe estimare: detectorul si adaptorul
"vedeti"
intre ele — nu exista obstacole intre ele si distanta este mai mica de 60 m.

. Alegerea locului de montare a adaptorului — atunci cand este cunoscutd locatia detectorului

(detectoarelor) — ar trebui facuta folosind setul radio de testare TZCR-4001 (furnizat de la baterie,
cu parametri de spectru radio fnrautatiti Tn mod intentionat — pentru a asigura functionarea
infailibila a unui adaptor real). Dupa introducerea detectorului (cu bateriile conectate) in baza
unde este destinat sa functioneze, se verificd comunicarea dintre detector si adaptor (clipirile rosii
sunt emise de o dioda plasata in adaptor — minim 1 blit rosu pentru a oferi o marja de amortizare
de 30 dB) folosind adaptorul de testare.

Deoarece adaptorul comunica cu fiecare detector din domeniul sau de functionare, in timpul
testului ar trebui sa functioneze un singur detector!

Alegerea dispozitiei, atunci cand locul de montare a adaptorului este cunoscut si aranjamentul
detectoarelor poate fi modificat.

Testand comunicarea dintre adaptor si detector, se recomanda efectuarea testelor
dispozitivului la nivelul cat mai apropiat de conditiile reale (sub tavan, nu doar deasupra
podelei).

Punerea in functiune a dispozitivelor trebuie sa inceapa de la adaptorul radio care se conecteaza
la linia de detectare a panoului de control POLON 4000. Niciun detector nu trebuie sa fie furnizat
cu baterii. Pentru a verifica puterea semnalului in spatiile in care urmeaza sa fie montate
detectoarele, trebuie utilizat un detector.

. La nivelul panoului de control, trebuie introduse numerele tuturor detectoarelor care urmeaza sa

interopereze cu un anumit adaptor (max. 16 numere de detectoare). In acest scop, este necesar

sa alegeti la panoul de control (la al 3-lea nivel de acces) meniul 'CONFIGURARE SISTEM ->

CONFIGURARE LINIE -> CONFIGURARE ACR'.

a) Trebuie ales numarul liniei, unde este instalat adaptorul;

b) Trebuie introdus numarul de serie din fabrica — dupa confirmarea acestuia, configuratia
curenta a adaptorului va fi citita si afisata;

c) La 1 — 16 pozitii ar trebui sa fie scrise numerele detectoarelor care interopereazad cu
adaptorul.
Nota: O atentie deosebita trebuie acordata pentru a evita aceeasi atribuire a detectorului la
doua adaptoare diferite, deoarece poate cauza probleme grave in timpul configurarii.

d) Configuratia adaptorului ACR trebuie salvata.

e) Tn cazul unei astfel de necesitati, actiunile a), b), c) si d) trebuie repetate pentru alte
adaptoare radio.

in meniul panoului de control (la al 3-lea nivel de acces), este necesar si alegeti meniul

'CONFIGURARE SISTEM -> CONFIGURARE LINIE -> CONFIGURARE AUTOMATA' si s urmdriti
declararea automata a elementelor pentru o anumita linie de detectie. Panoul de control poate
semnala defectiuni ale detectorului
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3.

4.

deoarece bateriile nu sunt conectate si detectoarele nu functioneaza.

Nota: Deoarece detectoarele radio fara fir constituie o ramificatie de linie, CONFIGURAREA
AUTOMATA este posibild numai atunci cand adaptorul este instalat intr-o linie de detectare in
forma de bucla. Daca este instalat intr-o linie radiala, se poate efectua numai configurarea
manuala.

in meniul panoului de control (la al 3-lea nivel de acces), este necesar si alegeti meniul
"CONFIGURARE SISTEM -> CONFIGURARE LINIE -> CONFIGURARE MANUALA" si sa setati modul de
functionare "2" al adaptorului ACR-4001 (alternativ "4", "6", "8" sau "10" — moduri de service). Un
indicator colectiv "TESTING" este aprins in panoul de control si, dupa apasarea butonului situat
langa indicator, este afisat un comunicat "ACR-4001 IN MODUL DE SERVICIU".

Unul dintre detectoarele declarate trebuie sa fie prevazut cu baterii. De indata ce detectorul intra
in intervalul de functionare al adaptorului, dioda indicatoare emite blituri modulate rosii. in cazul
in care detectorul nu poate stabili comunicarea cu adaptorul, dioda emite flash-uri galbene
modulate. Numarul de clipiri rosii indica nivelul semnalului (de la 1 |a 3).

Este necesar sa se testeze daca comunicarea radio adecvata cu adaptorul este stabilita in locul in
care urmeaza sa fie instalat detectorul — 3 diode obisnuite cu 3 diode rosii si fara lumini galbene.
n plus, este posibil s& verificati in panoul de control meniul "TESTAREA ELEMENTELOR DE SISTEM
-> CONFIGURAREA TESTELOR -> COMUNICAREA CU TESTUL DETECTORULUI RADIQO", numarul de
incercéri reusite din ultimele 31. in mod optim, valoarea parametrului "CALITATEA COMUNICARII"
ar trebui sa fie de 31; nu poate fi mai mica de 20. Ar trebui prevazute trei minute pentru atingerea
valorii corecte si stabilizarea acesteia. in plus, "ISTORICUL TRANSMISIEI" permite analiza istoricului
celor mai recente transmisii. Pentru a asigura o amortizare a benzii radio de 30 dB, coloanele
grafice trebuie sa aiba inaltimea maxima.

Nota: Parametrul "TIMP DE TRANSMISIE" nu trebuie sa depaseasca 10 sec.; Daca parametrul se
ridica la mai mult de 60 de secunde pentru intreaga perioada de incercare de 3 minute, este
necesar sa se verifice daca adaptorul functioneaza in modul "2" (sau "4", "6", "8", "10").
Ulterior, detectorul trebuie plasat intr-o baza consecutiva si corectitudinea transmisiei acestuia
trebuie verificata cala p. 5.

. Cand toate locurile Tn care urmeaza sa fie instalate detectoarele sunt verificate, detectoarele

trebuie sa fie prevazute cu baterii si montate in bazele care au fost determinate in prealabil. Este
important sa dovediti la panoul de control ca fiecare defectiune de comunicare cu detectoarele
instalate a fost eliminata.

Dupa confirmarea faptului ca intregul circuit functioneaza corect, panoul de control trebuie
configurat Th meniul 'SYSTEM CONFIGURATION -> LINE SETUP -> MANUAL CONFIGURATION' in
modul '1' (sau '3','5', '7', '9' — modul normal de functionare) al adaptorului ACR-4001. Indicatorul
colectiv "TESTING" ar trebui sa dispard; daca nu se intampla, este necesar sa verificati daca, dupa
apdsarea butonului situat 1ang3 diod3, este incd afisat comunicatul "ACR-4001 IN MODUL DE
SERVICIU" sau se executd un alt test.

Nota: Tn cazul in care un detector este amplasat intr-un loc in care comunicarea radio este
ingreunata (adica detectorul nu primeste o confirmare a fiecarei informatii trimise — primeste,
de exemplu, o confirmare la 20 de incercari de transmisie), poate duce la descarcarea mai
rapida a bateriilor si la scurtarea perioadei de functionare a detectorului. Calitatea scazuta a
transmisiei este indicata la panoul de control prin alarma tehnica "LOW RADIO LINK QUALITY".

DEPOZITARE S| TRANSPORT

8.1 Depozitare

Detectoarele DUR-4047 trebuie pastrate in spatii inchise, fara gaze caustice si vapori la o temperatura
cuprinsa intre +0 °C si +40 °C si umiditate relativa care sa nu depaseasca 80 % la +35 °C.
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Tn timpul depozitdrii, detectoarele nu trebuie expuse nici la lumina directd a soarelui, nici la cdldura
de la echipamentele de incalzire.

Perioada de depozitare a detectoarelor in ambalajul de transport nu trebuie sa depaseasca 6 luni.

8.2 Transportare

Detectoarele DUR-4047 trebuie transportate in spatii Tnchise ale mijloacelor de transport, in
ambalaje care indeplinesc cerintele reglementarilor de transport in vigoare. Temperatura in timpul
transportului nu trebuie sa fie mai mica de -40 °C si mai mare de +70 °C, iar umiditatea relativa nu
trebuie sa fie mai mare de 95% la + 45 °C sau 80% la +70 °C.
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