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Detectorul de fum cu fascicul DOP-6001R, acoperit de acest manual, respecta cerintele urmatoarelor
directive ale Uniunii Europene:

DPC 89/106/EWG - pe bunuri de constructii;
EMC 2004/108/NOI - despre compatibilitatea electromagnetica
LVD 2006/95/NOI - pe echipamente electrice de alimentare de joasa tensiune.

Detectorul DOP-6001R a fost omologat cu Certificatul de conformitate CE nr. 1438/CPD/0219, emis de
Centrul Stiintific si de Cercetare pentru Protectia impotriva Incendiilor (CNBOP) Jézeféw, Polonia, autoritate
notificata UE nr. 1438, confirmand conformitatea sa cu cerintele standardului PN-EN 54-12: 2005.
Certificatul poate fi descarcat de pe www.polon-alfa.pl

1438

Polon-Alfa Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscia Sp. k.
Strada Glinki 155, PL 85-861 Bydgoszcz
11
1438/CPD/0219

PN-RO 54-12

DOP-6001R Detector de fum cu fascicul (functioneaza folosind fascicul de
lumina absorbit, adresabil, conventional, nedetasabil)

Aplicatie — securitate la incendiu

Date tehnice - Manual IK-E343-002.

Cititi cu atentie manualul inainte de asamblarea si punerea in functiune a detectorului. Orice
neconformitate cu instructiunile continute ih manual poate fi ddunatoare sau poate provoca incalcarea
legislatiei Tn vigoare

Producatorul, POLON-ALFA nu isi asuma responsabilitatea pentru niciun prejudiciu rezultat din aplicarea
unitatii in contradictie cu cerintele acestei instructiuni.

Un produs rezidual, impropriu pentru utilizare ulterioara, este
transferat la
un punct de colectare a deseurilor de echipamente electrice si
electronice.

NOTA: Producatorul isi rezerva dreptul de a modifica specificatiile produsului in orice moment, fira notificare
prealabila.


http://www.polon-alfa.pl/
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1 SCoP

Detectorul de fum cu fascicul DOP-6001R este proiectat pentru detectarea fumului la inceputul unuiincendiu.
Este potrivit in special pentru protectia spatiilor unde, in prima faza a incendiului, se asteapta aparitia fumului
siTn care, datorita unei suprafete mari de spatiu, ar fi necesara instalarea unui numar mai mare de detectoare
de fum la fata locului. Detectoarele de fum cu fascicul (in comparatie cu detectoarele de fum punctuale) sunt
sensibile la o valoare medie a densitatii fumului pe o traiectorie lunga a fasciculului de radiatii infrarosii si,
prin urmare, sunt potrivite in special pentru aplicarea sub tavane/acoperisuri inalte sau in acele locuri in care
fumul poate fi difuzat pe o suprafata mare Tnainte de detectare.

Obiecte exemplare potrivite Tn special pentru acest tip de instalatie de detectoare sunt: biserici, catedrale,
cladiri monumentale cu tavane istorice valoroase, teatre, sali de sport, magazine industriale, incaperi foarte
inalte, in care detectoarele de spot ar fi ineficiente si camere cu tavan sau acoperis diferentiat. O
caracteristica distinctiva a detectorului DOP-6001R este dispunerea unui transmitator si a unui receptor intr-
o singura incinta si interactiunea cu un reflector de prisma sau un panou reflector plasat pe peretele opus. O
singura carcasa imbratiseaza un vizor de tinta laser care permite alinierea axei de traiectorie optica intre
detector si panoul reflector/reflector.

Detectorul de fum cu fascicul DOP-6001R este destinat sa interopereze cu orice panou de control de
detectare si alarma de incendiu care asigura alimentarea cu energie in intervalul cuprins intre 9,5 V si 28 V si
curent > 100 mA. Semnalul sdu de alarma este comutatorul contactului non-potential al releului. Detectorul
functioneaza in spatii inchise la temperaturi ambientale cuprinse intre -25 °¢ si +55 °C si umiditate relativa de
pana la 95 % la 40 °“

2  SPECIFICATII TEHNICE

Tensiune de functionare intr-o linie de detectie 9,5v+28,0V
Curent de repaus de la 9,512 28V 8+30mA
Curentde alarmadela9,51a 28V 20+ 100 mA
Sarcina de contact a releului PU si PA max. 1 A/30V
Curent la intreruperea fasciculului de lumina <0,3mA
Curent la semnal de serviciu — contaminare optica <0,3mA
Praguri de sensibilitate (de ales) 18 %; 30 %; 50 %
Distanta de operare
- cureflector prismatic E39-R8 (Fig. 6) dela5mla50m
- cu panou reflector 4xE39-R8 (Fig. 7) dela50mla 100 m
Toleranta unghiulara a detectorului +0,5°
Toleranta unghiulara a reflectorului +5°
Alimentarea vizorului laser (in timpul alinierei) Baterie 6F22 (9 V)
Interval de temperatura de functionare -25°C++55°C
Umiditate relativa ambientala admisibila panala 95 %la +40 °C
Dimensiuni 129 x 80 x 84 mm
Masa (impreuna cu baza de reglare) 0,35 kg
Culoarea carcasei alb (altele la cerere)
Adecvarea in detectarea incendiilor de incercare TF1, TF2, TF3, TF4, TF5,

TF7, TF8
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Fig. 1. Detector DOP-6001R cu reflector de prisma

3  PRINCIPIUL DE FUNCTIONARE

Detectorul DOP-6001R consta dintr-un transmitator de lumina infrarosie (IR) si un receptor situat intr-o
singura carcasa si un reflector cu prisma separat E39-8R sau un panou reflector 4xE39-8R. Principiul de
functionare al detectorului constd Tn analiza continua a transparentei optice a aerului in spatiul dintre
detector si reflector (panoul reflectorului).

Detectorul poate fi intr-unul dintre cele patru moduri: supraveghere, alarma, defectiune — intrerupere
fascicul de lumina si defectiune — cauzata de contaminare. Daca se gaseste o anumita cantitate definita de
aerosoli (fum) n aer, reducand transparenta optica sub un prag stabilit, atunci detectorul intra in modul de
alarmé. intreruperea complets a fasciculului de radiatie (sau reflexia acestuia din cauza aparitiei unui obiect
in calea sa opticad) este semnalata ca o defectiune, deoarece chiar si cea mai mare concentratie de fum din
aer nu provoaca o intrerupere completa a cadii optice a detectorului. Cand aerul este curat, detectorul este in
modul de supraveghere.

Functionarea de lungd durata a detectorului, in special in spatii cu nivel ridicat de praf, poate duce la
contaminarea (acumularea de praf) a partilor optice ale detectorului si a reflectorului/panoului reflector.
Pentru a mentine sensibilitatea constanta si capacitatea de detectare a incendiilor pe o perioada lunga de
timp, detectorul este echipat cu circuite automate de compensare pentru a monitoriza conditiile de
contaminare si impact asupra mediului. Circuitele asigura acelasi prag de sensibilitate in intregul interval de
compensare. La un anumit nivel de contaminare, detectorul semnaleaza modul de defectiune, denotand
necesitatea efectuarii lucrarilor de intretinere si curatare. Cu toate acestea, chiar si in acest mod, detectorul
este capabil sa detecteze fumul si sa declanseze un mod de alarma. O defectiune cauzata de contaminare
necesita lucrari de curatare a reflectorului/panoului reflector si a suprafetei frontale a detectorului. Dupa
curatare, detectorul se adapteaza la noile conditii externe si isi schimba automat modul de la defectiune la
supraveghere.

Functia de analiza a detectorului DOP-6001R este indeplinita de un microprocesor. Dupa reglarea caii optice
a detectorului si apasarea butonului START, circuitele microprocesorului analizeaza temperatura ambianta si
pragul de sensibilitate stabilit. Un program de autoreglare este activat dupa introducerea acestor date Tn
memoria detectorului. Procesul de autoajustare se incheie dupa atingerea unei valori de referinta cu

+ toleranta de 5 %. Ulterior, sunt elaborate criteriile de decizie pentru diferite fenomene de incendiu, de
exemplu pentru dezvoltarea rapida sau lentd a focului. Datele sunt pastrate in memoria nevolatila a
detectorului si verificate periodic. Orice modificare a valorii masurate (fata de pragurile de decizie presupuse)
cauzata de un fum, dupa o tripla verificare, este tratata de microprocesor ca un incendiu.
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4 DESIGN

Designul detectorului DOP-6001R este prezentat in Fig. 1 si Fig. 3. Carcasa detectorului, din plastic, cuprinde

circuitele electronice si elementele optice ale transmitatorului si receptorului, precum si o dioda laser care

faciliteaza alinierea optica usoara a detectorului. Lentilele pentru focalizarea fasciculului infrarosu sunt

acoperite cu un filtru detasabil. Pe partea din spate a detectorului este montat un bloc de conectare, pentru

a conecta firele de alimentare si patru blocuri terminale ale contactelor releului PU si PA. Detectorul este

fixat pe perete cu o baza de reglare metalicd. Pe partea frontala a detectorului este plasata o fibra optica

pentru iluminarea diodelor, precum si butonul START care initiaza procesul de reglare a detectorului.

Culoarea diodei iluminatoare semnalizeaza in consecinta:

- verde — o stare de autoreglare a detectorului la distanta detector-reflector/panou reflector, atunci
cand nivelul semnalului este prea mare;

- galben — o stare de autoreglare a detectorului la distanta detector-reflector/panou reflector, atunci
cand nivelul semnalului este prea scazut;

- unul rosu —un mod de alarm3;

- fara lumind — un mod de supraveghere dupa reglarea corecta a detectorului cu reflectorul/panoul
reflector.

Butonul START permite initierea procesului de reglare a detectorului (autoreglare) si reinnoirea setarii

parametrilor detectorului dupa lucrarile de curatare a pieselor optice.

5 INSTALARE

Detectorul DOP-6001R interopereaza cu un panou reflectorizant si apoi distanta sa de functionare variaza de
la 50 m la 100 m sau cu reflectorul cu prisma E39-R8 la distanta de operare intre 5 m si 50 m. Reflectorul sau
panoul reflectorului, precum si kitul de service M42-00 00 00, care contine folii de testare si o oglinda de
reglare, nu sunt incluse Tn pachetul standard al detectorului si trebuie comandate separat.

n cazul in care detectorul este vizut cu dificultate sau este instalat intr-un loc greu accesibil, este posibil s3
conectati indicatorul de functionare suplimentara WZ-31 pentru a fi plasat intr-un loc convenabil si vizibil.

fnainte de instalare, este necesar s& se declare un mod de alarma si un prag de sensibilitate. Operatiunile
sunt executate folosind jumperi corespunzatori plasati pe partea din spate a carcasei detectorului, conform
Fig. 6. Unul dintre criteriile luate in considerare la alegerea sensibilitatii poate fi distanta dintre detector si
reflectorul/panoul reflector, astfel incat:

- pentru o distantd de la 5 m la 20 m — se recomanda o sensibilitate de 18 %;
- pentru o distantd de la 20 m la 50 m se recomanda o sensibilitate de 30 %;
- Pentru o distanta de la 50 m la 100 m se recomanda o sensibilitate de 50 %.

Este posibil sa setati nivelul de sensibilitate experimental: adoptandu-I intr-un anumit mediu in cazul in care
detectorul are conditii dificile de functionare. Detectorul DOP-6001R si reflectorul/panoul reflector sunt
montate pe pereti opusi, stalpi sau alte elemente de constructie ale spatiilor. Peretii sau stalpii trebuie sa fie
stabili si fara vibratii. Baza de reglare a detectorului trebuie montata pe un perete si pe panoul
reflector/reflector - pe peretele opus. Detectorul trebuie amplasat pe baza de reglare (Fig. 3) dupa
conectarea preliminara a firelor la blocurile de conectare in conformitate cu Fig. 4. Detectorul trebuie fixat
pe baza cu trei suruburi care sunt accesibile din fata (dupa indepartarea capacului). Apoi, o baterie 6F22 ar
trebui conectata la contactele vizorului laser.

nainte de aliniere, oglinda (parte a kitului de service) trebuie asezata pe panoul reflectorizant si apasata in
jos, asa cum se arata in Fig. 9. Cu ajutorul a trei suruburi de pozitionare, fasciculul laser al detectorului trebuie
indreptat spre centrul reflectorului sau al oglinzii din kitul de service. Suruburile de reglare ajuta la alinierea
precisa, astfel incat fasciculul laser sa revina la placa frontala a detectorului dupa ce a fost reflectat de
reflector. Oglinda trebuie indepartata dupa reglarea corecta a cdii optice dintre detector si reflector. Pozitia
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reflectorului prismei nu poate fi reglata si se recomanda fixarea acestuia pe un substrat plat cu suruburi sau
lipici.

Detectorul este aliniat corect cu reflectorul/panoul reflector atunci cdnd lumina laser reflectata lumineaza
detectorul. in aceasta situatie, bateria externd trebuie deconectatd, capacul detectorului trebuie montat si
butonul START trebuie apasat. Ca urmare, una dintre diode: galbena sau verde va fi aprinsa in mod pulsat.
Dupa aproximativ 40 de secunde, diodele ar trebui sa se opreasca, ceea ce reprezinta o reglare corecta a
fasciculului infrarosu la distanta dintre detector si reflectorul/panoul reflector. in timpul acestui proces de
reglare, detectorul, fiind conectat la un panou de control, semnaleaza un mod de defectiune. Dupa apasarea
butonului START si reglarea distantei dintre detector si panoul reflector, detectorul intra intr-un mod de
supraveghere.

Nota:
Detectoarele nu trebuie expuse la lumina directa a soarelui.

Alinierea detectorului/reflectorului cu ajutorul unui fascicul laser trebuie efectuata intr-o camera intunecata.

Fig. 2. Detector DOP-6001R n timpul alinierii cdii optice

6 CONDITII DE FUNCTIONARE SI INTRETINERE

Functionarea de lunga durata a detectorului de fum DOP-6001R, in special in spatii prafuite, poate duce la
contaminarea (praf, acumulare de murdarie) a partii optice a detectorului si a reflectorului/panoului
reflector. Dupa depasirea unui interval de compensare a contamindrii determinat de program, detectorul
transmite un semnal de eroare catre control indicand necesitatea de a apela un tehnician de intretinere.
Detectorul este inca capabil sa detecteze amenintarea de incendiu si sd intre intr-un mod de alarma.
Notificarea defectiunii cauzata de contaminare presupune curdtarea reflectorului/panoului reflector si a
placii frontale a detectorului. Dupa curatarea elementelor mentionate mai sus, trebuie apasat butonul START
(situat in interiorul detectorului) pentru a regla detectorul la noile conditii externe. Dupa reglare, detectorul
isi modifica automat modul de la o defectiune la una de supraveghere.
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Este posibila verificarea functiondrii corecte a detectoarelor DOP-6001R instalate in sistemele de detectare
a incendiilor in timpul inspectiei de intretinere a acestora prin ascunderea partialda a caii optice a
detectoarelor. Poate fi realizat folosind o folie speciald de plastic de amortizare cu supraprinturi adecvate
detectorului trei niveluri de sensibilitate — 18%; 30%; 50% (Fig. 10). O foaie de plastic cu supratiparire in
concordanta cu nivelul de sensibilitate setat de detector ar trebui sa fie pusa pe placa frontala a detectorului,
ceea ce ar trebui sa declanseze un mod de alarma. Folia de testare a detectorului DOP-6001R cu
supraimprimari este inclusa in kitul de service.

Tn timpul lucrdrilor de renovare sau vopsire efectuate in spatiile in care sunt instalate detectoarele,
detectorul si reflectorul/panoul reflectorizant trebuie scoase sau protejate. Detectoarele care sunt
deteriorate in timpul lucrarilor de vopsire si renovare din cauza unei greseli a persoanelor care le executa
nu sunt supuse reparatiilor in garantie.

7 CONDITII DE SIGURANTA

7.1 Reparatii si intretinere

Orice lucrari de intretinere sau inspectie periodica vor fi efectuate de personal calificat angajat de companii
autorizate sau instruite de POLON-ALFA. Orice reparatii trebuie efectuate de producator. POLON-ALFA nu fsi
asuma nicio responsabilitate pentru functionarea oricarui aparat care este intretinut si reparat de personal
neautorizat.

7.2 Functioneaza la inaltime

Orice lucrari de instalare a detectorului efectuate la inaltime trebuie executate cu o atentie deosebita,
folosind unelte si utilaje in stare buna de functionare. Se acorda o atentie deosebita stabilitatii scarilor,
platformelor etc. Orice unealta electrica trebuie utilizata respectand cu strictete regulile de siguranta
specificate In manualele de instructiuni ale producatorului.

7.3 Protectie pentru ochi anti-praf

Este obligatoriu sd folositi ochelari si masti de protectie anti-praf in timpul lucrarilor de instalare a
detectorului care produc cantitati mari de praf, cum ar fi gdurirea gaurilor pentru montarea bazei
detectorului pe tavane/pereti.

7.4 Protectia ochilor impotriva echipamentelor de operare cu fascicul laser
n timpul alinierii c&ii optice a detectorului cu reflectorul/panoul reflector folosind un vizor laser, trebuie
asigurata o protectie speciala a ochilor impotriva expunerii directe la laser (clasa de echipamente laser 3R).

8 DEPOZITARE SI TRANSPORT

Detectoarele trebuie depozitate in spatii inchise la o temperaturd ambianta cuprinsa intre 0 °C si +40 °C si
umiditate relativd de pana la 80 % la +35 °C, fara compusi volatili de sulf, precum si vapori acizi si alcalini.
Detectoarele nu trebuie expuse la soare direct; Dispozitivele de incalzire nu trebuie sa influenteze direct
detectoarele sau ambalarea acestora.

Transportul detectoarelor trebuie efectuat in ambalaje de transport, folosind orice mijloc de transport si
respectand recomandarile de transport date pe colete si asigurand protectia Tmpotriva posibilitatii de
deteriorare mecanica si a impactului temperaturilor mai mici de —40 °C si mai mari de +70 °¢ si a umiditatii
relative mai mari de 95 %.
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9 RECOMANDARI DE PROIECTARE

Detectorul de fum cu fascicul DOP-6001R functioneaza corect, similar cu toate celelalte detectoare de fum,
n cazul in care este instalat la o naltime care nu depaseste 12 m. Cand este montat mai sus (pana la 20 m),
trebuie prevazut un alt rand de detectoare la un nivel intermediar, cu un numar suficient de mare de
detectoare.

Latimea maxima (2D) a unei zone protejate de un detector depinde de inhaltimea camerei, conform tabelului
urmator:

Distanta fata de tavan
Inaltime Raza de operare La o panta de pana la | La o panta de peste 20
H D 20° °
Panala6m 6m 0,2mpanala0,5m 0,3mpanala0,5m
Delab6lal2m 6,5m 0,3mpanala0,7m 0,4mpanalal,0m
Peste 12 m 7m 0,6 mpanala0,9m 0,8mpanalal,2m

Suprafata maxima protejatd de un detector in cazul in care distanta detector/panoul reflector este de 100 m
pentru Tnaltimea tavanului la 10 m se ridica la (2D x 100 m) aproximativ 1300 m2, astfel incat detectorul
poate inlocui o duzina de detectoare de fum punctuale.

Distanta dintre fasciculul IR al detectorului si un perete lateral al camerei nu trebuie sa depaseasca valoarea
D si intre doua fascicule adiacente ale detectorului — 2D. Distanta de la fasciculul IR la orice obstacol (de
exemplu, un perete perpendicular pe un perete lateral) nu trebuie sa fie mai mica de 0,5 m.

Detectorul de fascicul ar trebui sa "vada" in mod constant reflectorul cooperant, este necesar sa-l instalati in
asa fel incat calea sa optica sa nu fie niciodata — nici macar temporar — ascunsa de un obiect sau echipament
in miscare, cum ar fi macarale, palane etc. Tn spatiile in care stau oamenii, indltimea minim& de instalare
trebuie sa fie de 2,7 m (astfel incat bratele intinse in sus sa nu deranjeze calea optica). Aceasta limitare nu
este valabila Tn cazul spatiilor joase, lungi sau inguste in care oamenii nu stau, de exemplu, canale de cablu,
spatii deasupra tavanelor suspendate etc.

NOTA: Datele enumerate in tabel, in special valoarea razei de functionare D, care depinde de iniltimea
acoperisului, rezulta din calculele proportiei dintre dispunerea detectorului de fascicul fata de detectoarele
spot instalate intr-o camera de incercare la foc si sunt conforme cu datele conform VdS 2095:2005.

Difera de datele mentionate in specificatia tehnicd PKN-CEN/TS 54-14, in care raza D este aceeasi pentru
toate inaltimile si este egald cu 7,5 m.
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Fig. 3. Designul si dimensiunile generale ale DOP-6001R
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Fig. 4. Conectarea cablurilor de instalare a detectorului DOP-6001R
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Fig. 5. Schema conexiunilor interne ale detectorului DOP-6001R si a bornelor de iesire
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Niveluri de sensibilitate declarate:

— jumper in pozitie 50 % — sensibilitate scazuta
— jumper in pozitie 30 % — sensibilitate medie
— jumper in pozitie 18 % — sensibilitate ridicata

Declaratia modului de alarma:
- jumper in pozitia W2 - fara suport
— jumper in pozitia W1 -Acceptate.

Fig. 6. Jumperi pentru declaratia de functionare a detectorului
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Fig. 7. Conectarea detectoarelor DOP-6001R la linia de detectare
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Fig. 8. Reflector de prisma E39-R8
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Fig. 9. Panou reflector
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Fig. 10. Folie de testare a detectorului DOP-6001R cu supraimprimari
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Fig. 11. Ansamblu panou reflector
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